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근골격계부담작업을하는경우근골격계질환의발생을예방하기위해

유해요인조사를3년마다정기적으로실시해야하며(안전보건규칙657조),

이를위해서는작업이근골격계부담작업에해당하는지분석하는것이필요하다.

유해요인조사절차
(출처:  한국산업안전보건공단)

근골격계부담작업의범위
(출처:  한국기술단기술사사무소)
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근골격계부담작업여부를판단하기위해서는유해요인과노출시간을알아야하나,

현재는체크시트를활용한주관적판단에의존하고있음.

근골격계부담작업체크시트
(출처:  한국산업안전보건공단)

현재유해요인조사방법의한계점

✓ 개인의주관이개입되어정확하고객관적인판단이어려움.

✓ 반복에 의한 부담작업의 기준이 명확하지 않아 정확한

판단이어려움.

✓ 개인차가발생하여전문가만이유해요인조사가가능함.

✓ 모든작업을체크시트로하나하나기입해야하기때문에

시간이오래걸린다.
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워크샘플링(W ork Sampling)으로
효율적인부담작업판단

딥러닝기반으로
부담작업판단자동화

시스템개발및사업장적용을통해
응용및적용사례발굴
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워크샘플링(W ork sampling)을통해장시간촬영된작업동영상도효율적으로근골격계부담작업분석가능

(출처:  한국산업안전보건공단)

워크샘플링(Work sampling)예시 워크샘플링(Work sampling)절차

① 촬영된작업영상을일정간격(예:작업주기(cycle

time)이2분인경우분당30회)으로샘플링

② 추출된샘플에대해부담작업해당여부판단

③ 하루작업시간(예: 8시간) 동안노출수준추정
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작업자의신체기준점(landmark)을자동으로탐지하여

작업자의자세관련부담작업(3호- 5호) 여부를자동으로판단한다.

기준점정의 작업영상에서기준점탐지 탐지된기준점의위치정보
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등간격워크샘플링(W ork sampling)과딥러닝을기반으로근골격계부담작업판별시스템을개발하고, 이를실제사업장에적용한다.

① 부담작업판별시스템개발

② 사업장방문및작업영상촬영

③ 워크샘플링및딥러닝기반부담작업

판별

④ 하루 작업시간(8시간, 480분)을

고려한하루노출수준추정

⑤ 근골격계부담작업여부판정

분석절차 근골격계부담작업판별시스템UI 소개
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근골격계부담작업

판별시스템시연방법
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기업개요

§ 기업명 :  D산업

§ 주소 :  울산광역시남구

§ 업종 :  자동차용부품제조업

§ 주요공정:  용접공정, 조립공정

용접작업

목의부적절한자세(4호)
기계용접된제품에수정용접을하기위해

목을지속적으로굽히고작업

조립작업

반복적동작(2호) + 중량물들기(9호)
부품을기계에로딩하기위해

반복적으로부분품을들어올리는작업
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본연구진이연구중인

딥러닝기반REBA 분석프로그램

■ 본연구에서개발된자동판별시스템의성능평가

■ 부담작업판별의자동화확대

■ 비정형작업에대한적용사례발굴

■ 딥러닝기반유해요인조사자동화시스템개발

본연구진이연구중인

딥러닝기반NIOSH 들기분석프로그램
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